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La pr&ente invention a pour objei un ap- 
pareil permettant de realiser mecaniquement 
la percussion utilis^e en medecine et en chi- 
rurgie. 

Cet appareil s'applique notamment a la 
delimitation des organes, a lappreciation de 
toutcs especes de bruits physiologiques et 
pathologiques obtenus par i'intermediaire de 
la percussion, et, en g6n<5ral, dans tous les 
cas on les methodes de percussion etaient em- 
ployees jusqu'ici. 

L'appareil est essentiellement caracteris^ 
en ce que les chocs realises sont d'une con- 
stance absolue. Cette Constance dans les chocs 
est obtenue, ainsi qu'il sera indiqu6 plus loin, 
en laissanl le marteau frapper librement Ten- 
clume sous Taction d'une detente donl le 
dedenchement s'effeclue toujours cn un m6me 
point, point determine par un rcglagc. 

Attn de rendre aussi claires que possible 
les explications qui vont suivre , le dessin 
annexe repr6sente, a titre d'exemplc, I'ap- 
pareil faisant 1'objet de la presente invenlion. 
La 1 fig. est une vue schematique en eleva- 
a5 tion des organes actifs de Tappareil, lcnve- 
loppe dans laquelle ccs organes sonl main- 
lenus etant supposes cnlev6s; 

Les fig. 2 et 3 represenlcnl des variantes 
du dispositif repr6sent<$ par la fig. 1 . 
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L'appareil, comme 1'indique le dessin, 3o 
sc compose essentiellement d'une tige A, ser- 
vant de marteau, coulissant dans deux bagues 
fixes B, C et tendant a s'appuyer sur une 
enclume D par . I'intermediaire d'un res- 
sort E. 

Deux disques de caoutchouc F, G, dont Tun 
est place a la partie inferieure du marteau /et 
1'autre a la partie superieure de Tenclume, 
evitent les bruits parasites dus au contact des 
deux organes. 

L'enclume D est dgalement: montie elas- 
tiquement sur le support de Tappareil — non 
represente — par Pintermediaire de deux 
rondelles de caoutchouc H , L 

La lige A traverse une bague J sur laquelle A 5 
agit un ressorl K prenant point-d'appui sur 
la bagno fixe B. La bague J peut glisser, 
conimc il sera explique plus loin, le long 
de la tige A par Tintermediairc d'une 
biellc L et d'unlcvicr M termine par un pous- 5o 
soir N. 

La bague J, qui est libre autour de la 
tige A, peut 6tre rendue solidaire de cette 
tige par le serrage d'une vis 0 filclee dans la 
bague et serrant sur la tige. Cette vis est 55 
mise en rotation par un levier P fixe dans sa 
teie, et qui vient s'appuycr sur deux butecs, 
une fixe 0, 1'aulre reglable R. 
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Le fonclionnement de Tappareil est le sui 

L'operateur, apres avoir amene 1 enclume 
au contact de la partie a pcrcuter, appuie 
5 sur le poussoir N du levier M. 

Le levier P, qui "tail a ce moment cn 
contact avec la butee 0,. avail rendu la 
bague J solidaire de la tige A grace au ser- 
rage do la vis 0; la tige A remonte done , 
, o entrained par la bague J en comprimant le 
ressort E et le mouvement d\5le\ation sc 
continue jusqua ce que le levier P uenne 
buter centre la tige triable R. Par suite de 
la rencontre du levier P et de la tige R, 
i5 le desserrage de la vis 0 a lieu: la lige A 
est rcdue libre et retombe sur Tenclume U 
sous Taction du ressort E produisant la per- 
cussion. L'operateur abandonne alors le levier 
M et, sous Taction du ressort K, la bague J 
ao rcdescend jusqua ce que le levier P v.cnne 
buter centre la butde Q. Par suite de la ren- 
contre du levier P et dc la bul.Se Q ,-le serrage 
de la vis 0 se produit dc nouveau rendant 
solidaires la bague J ct la tige A : Tappareil 
a 5 est pr6t pour une nouvelle percussion. 

L'encluroe D est entource d une cloche L) 
qui peut dire montee a Taide de rcssorls D" 
permeltant une force d'appui conslanle de la 
cloche, la main de l'operateur rcglant seii- 
3o leme-nt la force de l'appui de Tenclumc sur la 
partie a percuter. 

Les sons produils par lappareil pouvant 
Sire pcrcus par l'operateur directement ou 
a Taide de tuyaux se fixant sur la cloche U 
35 h Taide destubulures d, lesdils tuyaux abou- 
tissant a des cloches emprisonnant les oreilles 
dc l'operateur et ces cloches etant maintenucs 
parun ressort passant sur la iSte. Comme on 
lc voil ici, la constance des chocs est nSalisee 
Uo par le declanchcment du marteau toujours 
I la mouic hauteur reglablc suivant 16 choc 
qu'on desire obtenir. 

La fig. a represents une varianlc du dis- 
posilif qui vient d'etre decrit. L'apparcil mo- 
45 difie sc compose d'un marteau A qui , comme 
precedemment, vient frappcr lc sommct do 
Tenclumc B entource dc la cloche D isolce 
dc IWlume B par un anneau dc caoutchouc I) 
destine a eVilcr tous les bruits parasites , pro- 
5o duits par Tappareil. Lc marlcau A est sol.da.re 
dun secteur E mobile aulour d uii a*c f ; 
aulour du meme oxc F est arlicule uii le- 



vier G portant, a son extrdmitd, un axe H 
aulour duquel vieut s'articuler un chien I 
qui, par son extremite\ sappuie sur le sec- 55 
leur E. Cc chien porle, de Tautre cdte de 
Tarticulation H, un poussoir P; cc poussoir 
est situe* entrc Tarticulation H et une queue 0. 
L'appareil est monte de telle facon que le 
chien sappuie sur le secleur E en un point J 6o 
selrouvant en dessous de la ligne des centres 
F, H. ' 

Le marleau A tend a s'appuyer contre 
Tenclume B par un ressort K, et le levier 
G lend a s'appuyer contre une butee fixe M 65 
par un ressort L. 

Une butee reglablc N ddgage le chien du 
secteur lorsquc la queue 0 vient s'appuyer sur 
clle. 

Le fonctionnenvjnt est le suivant : 70 
Le marteau dtant appuye sur Tenclume par 
son ressort, et le chien etant en contact du 
secleur, l'operateur appuie avec le pouce sur 
le point P; le chien, rendu solidaire du 
marteau enlraine le marleau dans son mou- 75 
vement en tendant le ressort K jusqu a ce que 
la queue 0 du chien vienne rencontrer la 
butde N dans la position oil Ta place J'opera- 
tcur. Par cetle rencontre, le chien I s'abaisse 
en degagcant le secteur E qui, n'etant plus 80 
mainlenu, vient, sous Taction du ressort K, . 
retomber sur Tenclume B avec une force qui 
depend evidemment de la position de la 
butee, el qui est toujours constante pour une 
position determined de cetle butee. 85 

L'operateur n'a plus alors qua laisser re- 
monter le levier : le chien s'engagc dc nouveau 
contrelc secteur et Tappareil est prfit a repro- 
duce lamemc seric d'operations autanl de fois 
qu'on le desire. 9° 

Comme on Ta vu jusqu'ici, la constance 
du cboc, qui est une des caracterisqucs de 
Tinvenlion, csl realisee par le dedanchement 
du marteau cn un point determine reglablc. 
On peut realiser la mdmc conslancc cn frei- 0,5 
nanl le marteau pendant la course. L'appa- 
reil reprcsenle par la fig. 3 fonctionne de 
ccttc facon. Cet appareil se compose essen-. 
tielhment d'un piston fixe A solidaire de 
Tenclume B. Aulour de ce pislon fixe vient too 
glisser un cylindre C surmonle d'un ry- 
lindre D de diameli c plus petit. 

L'ensemble dc ces deux cylindres csl main- 
lenu en position par le ressort E et, cylindres 
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La succession des coups peut sobtcnir, 
soit en armant le marteau aprfcs chaque 
choc, soit par un m<5canisme donnant un 55 
nombrc dc coups successifs d'intensile deter- 
mine et a intcrvalles r£gl<*s apr&s chaque ar- 
mement du marleau. 



cl piston, sont enferm£s dans une boite F a 
Tcxtr£rait£ infdrieure de laquelle sort Ten- 
clume B. 

Le petit cylindre D sort par la partie su- 
5 p^rieure dela boite en passant par un prcsse- 
<$loupe G. Le piston p A, perc^ suivant son 
axe, fait communiquer le cylindre C avec la 
boite F, d une part par Tinterm<$diaire d'un 
clapet H et de Torifice I, et, d'autre part, 
40 par Finterm^diaire des orifices J el K lorsque 
ces derniers orifices correspondent Tun a 
Taulre par suitc.de la descente de Tensemble 
des cylindres C et D le long du piston A. 
Un petit piston L, glissont dans le petit 
j 5 cylindre 0, tend a sappuyer sur le grand 
piston A par Tinterm&liaire dun ressort M ; 
C est ce piston qui sert de marteau et qui 
vient frapper sur le grand piston A solidaire 
de Tenclume B, Le cylindre D possedc des 
30 orifices N le faisant communiquer librement 
avec la botte F, 

Tout Tint<5rieur de Tappareil et de la 
boSte F, rendu Blanche grace au presse-dtoupc 
G, est rempli d'buile ou d'un liquide appro- 

a 5 priee. . 
Le fonctionnemont de Tappareil est le sui- 
vant ; 

L'operateur prenant Tappareil amene 1 en- 
clumc au contact de la partie a percuter; il 
3o appuie avec le doigt sur Textremit<$ O d6- 
passant du cvlindre D; celui-ci descend en 
comprimant ~le ressort E. Pendant ce mou- 
vement, le clapet H se ferme et, par suite 
de la difference de diamfclre des cylindres 
35 ct de i'incompressibilit£ des liquides qui les 
remplit, le petit piston L remonte dans 1c 
cylindre D en s'dloignant du piston A et 
en comprimant le ressort M jusqu a ce que 
les trous J et K se trouvent en regard. A 
Uo ce moment, le liquide comprint peut swap- 
per, et le piston L, pouss£ par le ressort M, 
vicnt frapper le piston A avec une vilesse 
rendue sensiblement constante par l^chap- 
pnucnt du liquide a (ravers les petits ori- 
/(f| fir.es i ct K. Cette vitessc peut 4tre regime 
pnr la variation des dimensions dc ces orifices 
ulilcmic par un dispositif approprit*. 

Lorsqiio la percussion est r&disde, le doigt 
d.< TuprrahMir laisse remonler les cylindres 
: ut i), <; : |,« liquide remplit de nouveau le cy- 
IumIiv<; pur rintornitidiaire du clapet H el Tap- 
|iiin*ii «-si pr'H pour une nouvelle percussion. 



iiesume : 

i° Un apparcil permettant de realiser mo- 6o 
caniquement la percussion, — s'apphquant 
notamment a la delimitation des organes, 
a 1 appreciation de.loutes csp&ces dc bruits 
physiologiques et p'alhologiques obtenus par 
Tinlermidiaire de la percussion, et, en g£- 65 
n«5ral, dans tous les cos oil toutes les xni- 
tbodes de percussion ^taient appliqu^es jus- 
qu'ici,— essentiellement caract^rise en ce 
que Ton realise la Constance des chocs, par 
exemple en laissant le marteau frapper Ten- 70 
clume librement sous Taction d'une detente 
dont le dedanchement se fait toujours cn un 
m6me point determine par un reglage; Top- 
pareil pouvant 6tre realist praliquement : 

a) Soit a Taide dune tige formant mar- 70 
teau soumise a Taction d'un ressort qui est 
souleve a Taide d'une bague rendue solidaire, 
momentan&nent, de la tige par une vis et 
qui retombe automatiquement sous Taction 
dun ressort lorsque la vis de la bague est 80 
devisee; le vissage et le devissage de la vis 
de fixation seffectuant par la rencontre dun 
levier agissant sur ladite vis avec des butees 
dont Tune- est reglable; la montSe du mar- 
teau seffectuant a la main, la descente sous 85 
Taction dun ressort; Tenclumc, isol^e de 
Tenveloppe de Tappareil, pouvant etre en- 
tour^e d'une cloche a montage elasliquc ou 
non; les bruits resultant de la percussion 
etanlpercus par Toperaleur, soit directcmenl, 90 
soit a Taide dctuyaux termines par des cloches 
emprisonnant les orcillcs; 

b) Soit par un marteau solidaire d'un sec- 
teur qui est souleve sous Taction d'un cbicn 
qui, en se d^clanchant, laisse le marteau re- <j<> 
tomber sur Tenclume sous Taction d'un res- 
sort, le d6clanchement du chien seffectuant 
toujours a la m6mc hauteur reglable a vo- 
lont6t 

2 0 Unevariante du dispositif suivant i°dcins i°° 
laquelle la Constance des chocs est realisee 
par freinage du marteau pendant sa chute; 
ladite variantc pouvant 6tre realisee pralique- 



BNSDOCID: <FR 484662A_J_> 



4 [484:66-2] APPAREILS DE MEDEC1NE ET DE CHIRURGIE, ETC. 

mettant la chute du inarteau sous Taction 5 
d'un ressort approprie. 



mcnt par tout moyen approprie et, en par- 
ticulier, par la sortie d'un Hquide a travers 
des orifices r^glables, la sortie du liquide per- 
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